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Задача построения расписания выполнения работ проекта с учетом отношений предшествования и ограничений на ресурсы (Resource-constrained project scheduling problem, RCPSP) является одной из основных задач теории расписаний [1]. Проект задан множеством работ, между которыми установлены отношения предшествования в виде ациклического графа, и ограничениями доступности ресурсов, требуемых для выполнения работ. Целью является построение расписания с минимальной общей продолжительностью выполнения проекта (makespan). Задача RCPSP является NP-трудной в сильном смысле [2].
 Большинство точных алгоритмов решения задачи RCPSP основаны на методе ветвей и границ, для применения которого необходимы верхние и нижние оценки общей продолжительности проекта. В работе [3] поиск нижней оценки производится методом дихотомии: границы интервала поиска меняются в зависимости от того, существует ли допустимое расписание выполнения работ проекта с заданной продолжительностью. Для определения существования допустимого расписания горизонт планирования разбивается на интервалы, на каждом из которых определяются максимальные загрузки всех пар ресурсов, с помощью которых проверяется достаточное условие существования допустимого расписания. Решение задачи нахождения максимальной загрузки заданной пары ресурсов и стало целью данной работы. 
Имеются ресурсы 2 видов в количестве 
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 работ. Работы могут выполняться частично. На выполнение работы 
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 в полном объеме расходуется 
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 единиц ресурсов. Выполняемая часть этой работы может составлять 
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 от ее полного объема, при этом будет израсходовано 
[image: image6.wmf]i

i

i

i

b

x

a

x

,

 единиц ресурсов. Требуется составить план выполнения работ 
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, минимизирующий суммарный объем 
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 неизрасходованных ресурсов.
Для решения задачи был использован геометрический подход к решению задачи. Работы 
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 представляются в виде векторов 
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 на плоскости. Показано, что линейные комбинации вида 
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 этих векторов образуют на плоскости некоторый выпуклый многоугольник. Показано, что необходимым и достаточным условием существования оптимального плана выполнения работ является условие принадлежности точки (A, B) многоугольнику. Представлены два алгоритма распределения ресурсов, имеющие вычислительные сложности 
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 операций, соответственно. Данные алгоритмы были применены при проведении численного эксперимента в работе [3].
Работа выполнена под руководством д. ф.-м. н., профессора Лазарева А. А.
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