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Ðàññìàòðèâàåòñÿ çàäà÷à îïòèìàëüíîãî óïðàâëåíèÿ óðàâíåíèÿìè âèäà

dxt = b(xt, ut, t)dt+ σ(xt, t) ∗ dW (t), (1)

ãäå ut � óïðàâëÿþùåå âîçäåéñòâèå, Wt � ñòàíäàðòíûé âèíåðîâñêèé ïðîöåññ, à åå äèô-
ôåðåíöèàë ïîíèìàåòñÿ â ñìûñëå Ñòðàòîíîâè÷à. Äëÿ ýòèõ óðàâíåíèé ñòàâèòñÿ çàäà÷à
ìèíèìèçàöèè ôóíêöèîíàëà ïîòåðü

J(u) = g0(x(T ), T ) +

∫ T

0

f 0(xt, ut, t)dt (2)

äëÿ êàæäîé îòäåëüíîé òðàåêòîðèè ïðîöåññà xt. Çàìåòèì, ÷òî ðàíåå ðåøàëèñü ïîõîæèå
çàäà÷è, íî ñ ôóíêöèîíàëîì (2), ïðèíèìàþùèì ñðåäíåå çíà÷åíèå ïîòåðü (ñì.[2]).

Ïðè ïîìîùè òåõíèêè, îïèñàííîé â ðàáîòå [3], äîêàçûâàåòñÿ òåîðåìà, ïîçâîëÿþùàÿ
ñâåñòè äàííóþ çàäà÷ó ê íîâîé çàäà÷å îïòèìàëüíîãî óïðàâëåíèÿ, â êîòîðîé óðàâíåíèå
äâèæåíèÿ îáúåêòà çàäàåòñÿ îáûêíîâåííûì äèôôåðåíöèàëüíûì óðàâíåíèåì, ñîäåðæà-
ùèì òðàåêòîðèè ïðîöåññà xt, ïðè ýòîì äëÿ íîâîé çàäà÷è óæå ìîæíî ïðèìåíÿòü ìåòîäû
òåîðèè äåòåðìèíèðîâàííîãî îïòèìàëüíîãî óïðàâëåíèÿ.

Â ÷àñòíîñòè, èññëåäîâàíà âîçìîæíîñòü ïðèìåíåíèÿ ïðèíöèïà ìàêñèìóìà ([1],[4]),
ðàññìîòðåíû ñëó÷àè ôèêñèðîâàííîãî è íå ôèêñèðîâàííîãî êîíå÷íîãî ìîìåíòà T , à
òàêæå ïîäâèæíîãî è çàêðåïëåííîãî ïðàâîãî êîíöà òðàåêòîðèè x(T ). Âûäåëåíû ñëó÷àè,
êîãäà óïðàâëåíèå ÿâëÿåòñÿ óïðåæäàþùèì è íåóïðåæäàþùèì.

Ïîëó÷åííûé ðåçóëüòàò îáîáùåí íà ñëó÷àé ñèñòåìû ñòîõàñòè÷åñêèõ äèôôåðåíöèàëü-
íûõ óðàâíåíèé

dxi
t = bi(xt, ut, t)dt+

d∑
k=1

σi
k(xt, t) ∗ dWk(t), i = 1 . . . n,

ãäå Wk(t) � d-ìåðíûé âèíåðîâñêèé ïðîöåññ ñ äèôôåðåíöèàëîì â ñìûñëå Ñòðàòîíîâè÷à.
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