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The possibility of using the coherence analysis for 3D seismic data to determine the
structural features of the geological structure of the Earth.

Â íàñòîÿùåå âðåìÿ ïîòåíöèàëüíûå âîçìîæíîñòè ïðèìåíåíèÿ àòðèáóòîâ ñåéñìè÷å-
ñêîãî îáúåìà î÷åíü âåëèêè. Àòðèáóòû ñåéñìè÷åñêîãî îáúåìà (SVA) ïðåäñòàâëÿþò ñî-
áîé àòðèáóòû, âûäåëåííûå èç íàáîðîâ ñåéñìè÷åñêèõ äàííûõ èëè ïðîèçâîäíûõ îò íèõ;
íàïðèìåð, ñåéñìè÷åñêàÿ êîãåðåíòíîñòü. Èíòåðïðåòàöèÿ àòðèáóòîâ îáúåìà äàåò èíôîð-
ìàöèþ, íåîáõîäèìóþ äëÿ õàðàêòåðèñòèêè ìàëîçàìåòíûõ îñîáåííîñòåé ðàçëîìîâ, ëèòî-
ëîãèè è èçìåíåíèé ôàöèé.

3D îáúåì ñåéñìè÷åñêèõ äàííûõ ïîçâîëÿåò íàì âèçóàëèçèðîâàòü ïðîñòðàíñòâåííûå
èçìåíåíèÿ ñòðóêòóðíûõ è ñòðàòèãðàôè÷åñêèõ îñîáåííîñòåé. Òàêèå íåïðåðûâíûå èçìå-
íåíèÿ ÿâëÿþòñÿ îñíîâîé äëÿ ïîíèìàíèÿ õàðàêòåðà îñàäêîíàêîïëåíèÿ, âîçìîæíûõ òåê-
òîíè÷åñêèõ íàðóøåíèé è äëÿ èçó÷åíèÿ êîíôèãóðàöèè è ñîäåðæàíèÿ ôëþèäà â çàëåæè.

Êîãåðåíòíîñòü - ýòî ìåðà ñõîæåñòè ìåæäó ôîðìàìè ñèãíàëîâ ñîñåäíèõ òðàññ. Ëàòå-
ðàëüíûå èçìåíåíèÿ ôîðìû ñèãíàëà âûçâàíû èçìåíåíèÿìè â ñòðóêòóðå, ñòðàòèãðàôèè,
ëèòîëîãèè, ïîðèñòîñòè èçó÷àåìîé òåððèòîðèè. Êîãäà àòðèáóòû ñåéñìè÷åñêîé êîãåðåíò-
íîñòè ïðèìåíÿþòñÿ ê ñåéñìè÷åñêèì äàííûì, îíè óêàçûâàþò íà ñõîæåñòü ìåæäó äâóìÿ
èëè áîëåå òðàññàìè â ïðåäåëàõ ñåéñìè÷åñêîãî îêíà. Ñõîæèå ó÷àñòêè òðàññ ñîïîñòàâëÿ-
þòñÿ ñ âûñîêèìè çíà÷åíèÿìè êîýôôèöèåíòà êîãåðåíòíîñòè, à ó÷àñòêè òðàññ, êîòîðûå
îòâå÷àþò ðàçðûâàì èëè äðóãèì ãåîëîãè÷åñêèì ÿâëåíèÿì èìåþò íèçêèå çíà÷åíèÿ êîýô-
ôèöèåíòà êîãåðåíòíîñòè.

Åñòü òðè ñïîñîáà ðàñ÷åòà àòðèáóòîâ êîãåðåíòíîñòè, êîòîðûå âêëþ÷àþò ìåòîä âçà-
èìíîé êîððåëÿöèè, ìåòîä ïîäîáèÿ è ìåòîä ñîáñòâåííûõ ñòðóêòóð. Â äàííîé ðàáîòå
ðàññìîòðåíû àëãîðèòìû, îñíîâàííûå íà äàííûõ ìåòîäàõ ðàñ÷åòà êîýôôèöèåíòà êîãå-
ðåíòíîñòè. Îäèí èç àëãîðèòìîâ ðåàëèçîâàí íà ïëàòôîðìå MatLab. Äàííàÿ ïðîãðàììà
ïðèìåíÿëàñü äëÿ ðåàëüíûõ ñåéñìè÷åñêèõ äàííûõ. Áûëè ðàññìîòðåíû ñèòóàöèè, âîç-
íèêàþùèå ïðè èñïîëüçîâàíèè ðàçíûõ ïî âåëè÷èíå îêîí àíàëèçà, è îïðåäåëåíû îïòè-
ìàëüíûå èõ ðàçìåðû. Òàê æå áûëè ðàññìîòðåíû ïðîáëåìû ïîÿâëåíèÿ àðòåôàêòîâ ïðè
ðàñ÷åòå êîýôôèöèåíòîâ êîãåðåíòíîñòè. Áûëà ïðîâåäåíà ñðàâíèòåëüíàÿ õàðàêòåðèñòèêà
ìåæäó àòðèáóòàìè ñåéñìè÷åñêîé êîãåðåíòíîñòè è äðóãèìè àòðèáóòàìè îáúåìà.

Öåëüþ äàííîé ðàáîòû áûëî îçíàêîìëåíèå ñ àíàëèçîì êîãåðåíòíîñòè 3D ñåéñìè÷å-
ñêèõ äàííûõ. Â õîäå ðàáîò áûëà ïîêàçàíà íåîáõîäèìîñòü èñïîëüçîâàíèÿ äàííîãî àòðè-
áóòà, ò.ê. ïðè èíòåðïðåòàöèè 3D ñåéñìè÷åñêèõ äàííûõ êóá êîãåðåíòíîñòè ìîæåò áûòü
÷ðåçâû÷àéíî ýôôåêòèâåí ïðè âûäåëåíèè òåêòîíè÷åñêèõ íàðóøåíèé è äðóãèõ îñîáåí-
íîñòåé ãåîëîãè÷åñêîãî ñòðîåíèÿ Çåìëè.
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