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Ðàññìàòðèâàåòñÿ ñèñòåìà äèôôåðåíöèàëüíûõ óðàâíåíèé

(t)=A(t)x(t)+B(t)u+C(t)v(t), t0 ≤ t ≤ t1.

Çäåñü êîýôôèöèåíòû-ìàòðèöû A(t), B(t) è C(t) íåïðåðûâíû, x(t) ∈ Rn � ôàçî-
âûé âåêòîð ñèñòåìû, u ∈ Rp � óïðàâëåíèå, v(t) ∈ Rq � íåèçâåñòíîå íî îãðàíè÷åííîå
âîçìóùåíèå (ïîìåõà),

v(t)∈ Q(t), t0 ≤ t ≤ t1,

ãäå Q(t) � íåïðåðûâíîå ïî Õàóñäîðôó, âûïóêëîå è êîìïàêòíîçíà÷íîå ìíîãîçíà÷íîå
òîáðàæåíèå. Íà óïðàâëåíèå èìååòñÿ îãðàíè÷åíèå, àíàëîãè÷íîå ïðåäûäóùåìó:

u(t)⊆ P(t), t0 ≤ t ≤ t1,

ãäå P(t) � íåïðåðûâíîå ïî Õàóñäîðôó, âûïóêëîå è êîìïàêòíîçíà÷íîå ìíîãîçíà÷íîå
îòîáðàæåíèå. Îäíàêî â çàäà÷àõ ñ ïîìåõîé öåëåñîîáðàçíî ðàññìàòðèâàòü ñèíòåçèðîâàí-
íûå óïðàâëåíèÿ, çàâèñÿøèå íå òîëüêî îò âðåìåíè t, íî è îò ôàçîâîãî âåêòîðà x.

Äëÿ çàäà÷è ñèíòåçà öåëåâîãî óïðàâëåíèÿ

u(t,x)⊆ P(t), ∀x, t0 ≤ t ≤ t1,

íàïðàâëåííîãî íà äîñòèæåíèå òåðìèíàëüíîãî ìíîæåñòâà M ïðè íåîïðåäåë¼ííûõ
âîçìóùåíèÿõ, ïîëåçíî ñëåäóþùåå ïîíÿòèå.
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Ìíîæåñòâîì ðàçðåøèìîñòè çàäà÷è öåëåâîãî óïðàâëåíèÿ â ìîìåíò t0, â êëàññå ñèí-
òåçèðóþùèõ óïðàâëåíèé u(t, x), íàçûâàþò ñîâîêóïíîñòü òàêèõ âåêòîðîâ, x0, äëÿ êîòî-
ðûõ ñóùåñòâóåò óïðàâëåíèå u(t, x), ïåðåâîäÿùåå ñèñòåìó èç ïîçèöèè {t0, x0}, â ïîçèöèþ
{ϑ, x}, x ∈M, êàêèì áû íè áûëî íåîïðåäåë¼ííîå âîçìóùåíèå v(t).

Äëÿ ñëó÷àÿ, êîãäà M, P(t) è Q(t) ïðåäñòàâëÿþò ñîáîé ýëëèïñîèäû, ïàðàëëåëîòî-
ïû èëè çîíîòîïû, ðàçðàáîòàí ýëëèïñîèäàëüíûé ìåòîä îöåíèâàíèÿ ïðÿìûõ è ïîïÿòíûõ
ìíîæåñòâ äîñòèæèìîñòè. Îí ïîçâîëÿåò ñòðîèòü îöåíêè ìíîæåñòâ äîñòèæèìîñòè â âèäå
ïàðàìåòðèçîâàííûõ ñåìåéñòâ ýëëèïñîèäîâ, çàâèñÿùèõ îò âðåìåíè, ñîäåðæàùèõ ìíîæå-
ñòâî äîñòèæèìîñòè â ñåáå ëèáî ñîäåðæàùèõñÿ â ìíîæåñòâå äîñòèæèìîñòè è êàñàþùèõñÿ
åãî â òî÷êàõ, îïðåäåëÿåìûõ ñïåöèàëüíûìè êðèâûìè. Êðîìå òîãî, âîçìîæíî ïîñòðîå-
íèå ñêîëü óãîäíî òî÷íîé îöåíêè ìíîæåñòâà äîñòèæèìîñòè ïðè ïîìîùè êîíå÷íîãî ÷èñëà
òóãèõ ýëëèïñîèäàëüíûõ îöåíîê. Òàêèå ìåòîäû ïîäðîáíî îñâîåíû äëÿ ñèñòåì áåç âîçìó-
ùåíèé.

Ïðè íàëè÷èè âîçìóùåíèé äåëî îáñòîèò ñëîæíåå � àíàëîãè÷íûå îöåíêè îêàçûâàþòñÿ
òóãèìè ïðè ñïåöèàëüíûõ äîïîëíèòåëüíûõ ïðåäïîëîæåíèÿõ. Èçâåñòíî îäíàêî, ÷òî ñó-
ùåñòâóþò ñèòóàöèè, êîãäà òàêèå ïðåäïîëîæåíèÿ ìîãóò íàðóøàòüñÿ ïî õîäó ïðîöåññà. Â
ìîìåíò íàðóøåíèÿ ïðîöåññ íåîáõîäèìî ïåðåñòðàèâàòü. Ïîýòîìó ïðåäñòàâëÿåòñÿ íåîá-
õîäèìûì èññëåäîâàòü ïîäîáíûå ñèòóàöèè è ìîäèôèöèðîâàòü äëÿ íèõ ñóùåñòâóþùèå
îöåíêè, ÷òîáû ýëëèïñîèäàëüíûé ìåòîä ðàáîòàë ñòîëü æå ýôôåêòèâíî, êàê è áåç âîçìó-
ùåíèé. Àíàëèç ïîêàçûâàåò, ÷òî äëÿ óñïåøíîé ðàáîòû âñåãî ìåòîäà òðåáóåòñÿ àëãîðèòì
îöåíêè ðàçíîñòè ïî Ìèíêîâñêîìó äâóõ ýëëèïñîèäîâ. Ïðåäëàãàåìûé äîêëàä ïîñâÿùåí
ïîëó÷åííûì â äàííîì íàïðàâëåíèè ðåçóëüòàòàì.
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