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Èçâåñòíî [2], ÷òî ðåøåíèå çàäà÷è ñòàáèëèçàöèè äèíàìè÷åñêîé ñèñòåìû c èñïîëüçî-
âàíèåì äèíàìè÷åñêîãî ðåãóëÿòîðà ïî âûõîäó ñâîäèòüñÿ ê ðàçðåøèìîñòè ñèñòåìû ëè-
íåéíûõ ìàòðè÷íûõ íåðàâåíñòâ îòíîñèòåëüíî äâóõ íåèçâåñòíûõ ñèììåòðè÷íûõ ïîëî-
æèòåëüíî îïðåäåëåííûõ âçàèìíîîáðàòíûõ ìàòðèö. Ýòà çàäà÷à íå ïðèíàäëåæèò êëàññó
çàäà÷ âûïóêëîãî ïðîãðàììèðîâàíèÿ è ê íàñòîÿùåìó âðåìåíè îòñóòñòâóþò ýôôåêòèâ-
íûå ïðîöåäóðû åå ðåøåíèÿ. Âìåñòå ñ òåì ñóùåñòâóþò ðàçíûå àëãîðèòìû ïîèñêà ýòèõ
ìàòðèö [2,3]. ×àñòî îêàçûâàåòñÿ, ÷òî ïîëó÷åííîå ñ èõ ïîìîùüþ ðåøåíèå ôèçè÷åñêè
íå ìîæåò áûòü ðåàëèçîâàíî. Íàïðèìåð, êàê ïîêàçàíî äëÿ äâóõçâåííîãî ìàÿòíèêà, èç-çà
îòñóòñòâèÿ â íèõ ó÷åòà êàêèõ ëèáî îãðàíè÷åíèé íà ôàçîâûå ïåðåìåííûå îáúåêòà. Â ñâÿ-
çè ñ ýòèì ðåøåíèå çàäà÷è ÿâëÿåòñÿ àêòóàëüíûì. Èçâåñòåí ïîäõîä ñèíòåçà óïðàâëåíèÿ
[1], îáåñïå÷èâàþùèé âûïîëíåíèå çàäàííûõ ôàçîâûõ îãðàíè÷åíèé â ñëó÷àå ðåãóëÿòîðà
ïîëíîãî ïîðÿäêà.

Â ðàáîòå ïðåäëîæåí íîâûé ñïîñîá ðåøåíèÿ çàäà÷è ñòàáèëèçàöèè ïî èçìåðÿåìîìó
âûõîäó äèíàìè÷åñêèì ðåãóëÿòîðîì ñ ó÷åòîì âîçìîæíûõ îãðàíè÷åíèé íà ôàçîâûå ïå-
ðåìåííûå. Ïîäõîä îñíîâàí íà ïðèìåíåíèè àïïàðàòà ëèíåéíûõ ìàòðè÷íûõ íåðàâåíñòâ.
Ïðåäëîæåí àëãîðèòì, ðåàëèçóåìûé êàê èòåðàöèîííûé ïðîöåññ, íà êàæäîé èòåðàöèè
êîòîðîãî ñ ïîìîùüþ ñòàíäàðòíûõ êîìàíä ïàêåòà MATLAB ðåøàåòñÿ çàäà÷à ïîèñêà
ìèíèìóìà ëèíåéíîé ôóíêöèè ïðè îãðàíè÷åíèÿõ, çàäàâàåìûõ ëèíåéíûìè ìàòðè÷íûìè
íåðàâåíñòâàìè. Ýôôåêòèâíîñòü ðàáîòû àëãîðèòìà ïîêàçàíà íà ïðèìåðå ðåøåíèÿ ñòà-
áèëèçàöèè äâóõçâåííîãî ïåðåâåðíóòîãî ìàÿòíèêà íà òåëåæêå ïðè âîçìîæíîñòè èçìåðå-
íèÿ òîëüêî óãëà îòêëîíåíèÿ îò âåðòèêàëè íèæíåãî çâåíà è âåëè÷èíû ñìåùåíèè òî÷êè
îïîðû ìàÿòíèêà. Íàéäåíà îáëàñòü íà÷àëüíûõ ñîñòîÿíèé óãëîâ è ñêîðîñòåé îòêëîíåíèÿ
çâåíüåâ îò âåðòèêàëè òàêàÿ, ÷òî ôàçîâàÿ òðàåêòîðèÿ çàìêíóòîé ñèñòåìû ñ ïîëó÷åííûì
óïðàâëåíèåì ñòàðòóþùàÿ èç ëþáîé òî÷êè ýòîé îáëàñòè áóäåò óäîâëåòâîðÿòü çàäàííûì
ôàçîâûì îãðàíè÷åíèÿì.
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