
Êîíôåðåíöèÿ ¾Ëîìîíîñîâ 2011¿

Ñåêöèÿ ¾Âû÷èñëèòåëüíàÿ ìàòåìàòèêà è êèáåðíåòèêà¿

×àñòíûé äèôôåðåíöèàë Êëàðêà è ïðîåêöèÿ ïîëíîãî äèôôåðåíöèàëà

Êëàðêà

Êóðåííîé Àëåêñåé Ñâÿòîñëàâîâè÷

Ñòóäåíò

Ìîñêîâñêèé ãîñóäàðñòâåííûé óíèâåðñèòåò èìåíè Ì.Â. Ëîìîíîñîâà, Ôàêóëüòåò

âû÷èñëèòåëüíîé ìàòåìàòèêè è êèáåðíåòèêè, Ìîñêâà, Ðîññèÿ

E-mail: alex-kurennoy@yandex.ru

Âàæíûé êëàññ çàäà÷ îïòèìèçàöèè îáðàçóþò çàäà÷è, â êîòîðûõ öåëåâàÿ ôóíêöèÿ è
îãðàíè÷åíèÿ äèôôåðåíöèðóåìû ëèøü îäèí ðàç, íî èõ ïðîèçâîäíûå ëîêàëüíî ëèïøèöå-
âû. Ïåðñïåêòèâíûì ïîäõîäîì ê ðåøåíèþ òàêèõ çàäà÷ ÿâëÿåòñÿ ìåòîä ïîñëåäîâàòåëü-
íîãî êâàäðàòè÷íîãî ïðîãðàììèðîâàíèÿ [1, 4]. Ïðè ýòîì âìåñòî ìàòðèöû Ãåññå ôóíê-
öèè Ëàãðàíæà ïî ïðÿìîé ïåðåìåííîé ∂2L

∂x2 (xk, λk, µk) â òåêóùåé òî÷êå (xk, λk, µk) ∈
Rn×Rl ×Rm äîëæíà èñïîëüçîâàòüñÿ ìàòðèöà èç ïðîåêöèè äèôôåðåíöèàëà Êëàðêà [2]
ãðàäèåíòà ôóíêöèè Ëàãðàíæà, òî åñòü òàêàÿ ìàòðèöà Vk ∈ Rn×n, ÷òî

[Vk Wk] ∈ ∂ ∂L
∂x

(xk, λk, µk)

äëÿ íåêîòîðîé ìàòðèöû Wk ∈ Rn×(l+m) [3]. Îäíàêî, áîëåå åñòåñòâåííûì ÿâëÿåòñÿ
âûáîð ìàòðèöû èç ÷àñòíîãî äèôôåðåíöèàëà Êëàðêà

Vk ∈ ∂x
∂L
∂x

(xk, λk, µk),

ò. å. èç äèôôåðåíöèàëà Êëàðêà îòîáðàæåíèÿ ∂L
∂x

(·, λk, µk) â òî÷êå xk. Â ðàáîòå ïîêà-
çàíî, ÷òî äëÿ ãðàäèåíòà ôóíêöèè Ëàãðàíæà ÷àñòíûé äèôôåðåíöèàë è ïðîåêöèÿ ïîë-
íîãî ñîâïàäàþò, à çíà÷èò, óêàçàííûå äâà ñïîñîáà âûáîðà ìàòðèöû Vk íà ñàìîì äåëå
ýêâèâàëåíòíû.
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