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При решении различных задач математической теории управле-
ния, в частности при обращении динамических систем с запаздыва-
нием [1], возникает потребность в определении решений линейного
разностного уравнения с непрерывным временем вида

n∑
k=0

aky(t− kτ) = ξ(t), t ≥ 0, (1)

где τ > 0, ak — постоянные, a0 6= 0, ξ(t)— известный сигнал. Началь-
ные данные полагаются неизвестными. Сходная задача для обыкно-
венных дифференциальных уравнений рассматривалась в работе [2].

Нами будет рассмотрена следующая модификация поставленной
задачи: получить асимптотическую оценку ограниченного решения
уравнения (1). Имеет место следующая

Теорема 1. Пусть функция ξ(t) непрерывна и удовлетворяет усло-
вию |ξ(t)| ≤ ξ0, а характеристический многочлен уравнения (1) не
имеет корней на единичной окружности. Тогда у уравнения (1) су-
ществует асимптотически единственное ограниченное решение.

При этом однозначно определить данное решение, как правило,
невозможно без привлечения дополнительной информации о систе-
ме. Нами будут предложены подходы к поиску ограниченного реше-
ния, основанные на различных предположениях о свойствах функ-
ции ξ(t).
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