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Социальным называют граф, обладающим следующим набором
свойств:

• большинство (как правило, не менее 98%) вершин графа при-
надлежат одной компоненте связности

• диаметр этой компоненты невелик (около 5–6 рёбер)

• для вершин верно следующее утверждение: если A соединена
с B и A соединена с C, то с высокой вероятностью также будут
соединены B и C

Самым ярким примером социального графа является граф зна-
комств людей. В социальных графах вершинам свойственно объеди-
няться в группы, называемые сообществами, внутри которых связей
больше, чем вне. То есть граф представляет собой набор сообществ.

Предметом данной работы является исследование различных ме-
тодов обнаружения таких сообществ. Рассматриваются как класси-
ческие подходы [1], так и самые последние, учитывающие потенци-
ально огромное количество вершин и рёбер в графах.

Разделяют алгоритмы, находящие непересекающиеся и пересека-
ющиеся сообщества (т.е. запрещающие и допускающие принадлеж-
ность вершины сразу к нескольким группам) [2]. Всего в работе срав-
ниваются 7 методов для обнаружения непересекающихся и 4 метода
для обнаружения пересекающихся сообществ.

Численные эксперименты ставятся на искуственно сгененирован-
ных данных и на реальных графах социальных сетей. Получены вы-
воды о достоинствах и недостатках методов, а также о границах их
применимости, предоставляя тем самым практическое руководство
по выбору алгоритма обнаружения сообществ.
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